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OZET

Kinematik, siklikla “hareketin geometrisi” olarak adlandirilan ve zamanla degisen nokta konum-
larinin geometrik 6zelliklerini inceleyen bir disiplindir; kimi zaman matematigin bir alt alan1 olarak
da degerlendirilir. Noktalar kiimesi, aralarindaki mesafeler zamanla degismiyorsa, bu yap1 kat: cisim
olarak tanimlanir. Bir kat1 cismin hareketi, siirekli bir yer degistirme ailesi olarak modellenebilir:

D(t): F =M,

burada F sabit bir referans ¢ergevesini, M ise zamana bagl olarak degisen hareketli cerceveyi temsil
eder, [2]. Kinematik, gok cisimlerinin ve bu cisimlerden olusan sistemlerin hareketini agciklamak icin
astrofizikte temel bir ara¢ olarak kullanilmaktadir. Benzer sekilde, makine miihendisligi, robotik ve
biyomekanik gibi disiplinlerde; motorlar, robotik uzuvlar veya insan iskelet sistemi gibi birbiriyle
baglantil1 yapilarin hareketlerinin ¢6ziimlenmesinde kinematikten yararlanilir.

Tanjant operatorii ise, Oklidyen uzay baglaminda, hem insan bedeninin kinematik zincirinin hem
de robotik sistemlerin hareketinin matematiksel olarak modellenmesinde etkili bir bicimde kullanil-
maktadir, [1]. Bu ¢alisma, eliptik i¢ carpim uzaylart baglaminda uzaysal hareketlerin ve vidalarin
tanjant operatorlerini incelemektedir. Eliptik tanjant operatorii, bilesenleri eliptik i¢ carpim uzayina
gore tanimlanmig 4 X 4 homojen doniigiim matrisinin zamana gore tiirevi ile s6z konusu matrisin
tersiyle carpilmasi suretiyle elde edilmektedir. Ayrica, eliptik vida hareketi ile dual eliptik agisal hiz
matrisinin iistel formu arasinda dogrudan bir baglant1 kuruldugu bu ¢alismada gosterilmektedir.
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