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OZET

Geri-adim yontemi, zamana bagli pek ¢ok kismi diferansiyel denklemin denge ¢oziimlerini karar-
lilagtirmak amaciyla kullanilan, geri beslemeli tipte bir kontrol edici tasarimi yontemidir ([2]). Yakin
zamanda, ilgilenilen modelin ¢oziimiiniin sonlu boyutlu bir uzaya izdiisimiiniinii iceren, bu an-
lamda sonlu boyutlu olarak adlandiracagimiz, geri-adim tipi sonlu boyutlu kontrol edici tasarimi
tantilmugtir ([1]). Bu stratejiye gore tasarlanan kontrol mekanizmasi, ¢oztimiin yalnizca sonlu sayida
parametresini (6rnegin sonlu sayida Fourier modunu) icermekte ve ilgili model, ¢dziimiin yalnizca
sonlu sayida Fourier modunu igeren sinir tipi bir kontrol mekanizmasi ile geri beslenerek kararli
hale getirilmektedir. Bu yontem, ¢6ziimii yavas evrilen sonlu boyutlu bir kisim ile yiiksek frekanslh
modlardan olugan ve hizli soniimlenen sonsuz boyutlu kuyruga ayrisabilen, ve biiyiik zamanda sis-
temin davraniginda sonlu boyutlu kismin hakim oldugu pek ¢ok modele ve sisteme uygulanabilir.
Bu konugmada geri-adim tipi sonlu boyutlu kontrol edici tasarimi tanitilacaktir. Ardindan 1s1-
yayilim modeli 6zelinde elde edilen kararlilagtirma sonuglari ve bu sonuglar1 destekleyen bir sayisal
simiilasyon sunulacaktir.

Bu ¢alisma TUBITAK tarafindan 1001 kodlu destek programi kapsaminda #122F084 numarali proje
fonu ile desteklenmistir.

Anahtar Kelimeler Geri-adim yontemi, Sonlu boyutlu kontrol edici tasarimi, Kararlilagtirma.
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