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SONLU BOYUTLU KONTROL EDİCİ TASARIMI
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ÖZET

Geri-adım yöntemi, zamana bağlı pek çok kısmi diferansiyel denklemin denge çözümlerini karar-
lılaştırmak amacıyla kullanılan, geri beslemeli tipte bir kontrol edici tasarımı yöntemidir ([2]). Yakın
zamanda, ilgilenilen modelin çözümünün sonlu boyutlu bir uzaya izdüşümününü içeren, bu an-
lamda sonlu boyutlu olarak adlandıracağımız, geri-adım tipi sonlu boyutlu kontrol edici tasarımı
tanıtılmıştır ([1]). Bu stratejiye göre tasarlanan kontrol mekanizması, çözümün yalnızca sonlu sayıda
parametresini (örneğin sonlu sayıda Fourier modunu) içermekte ve ilgili model, çözümün yalnızca
sonlu sayıda Fourier modunu içeren sınır tipi bir kontrol mekanizması ile geri beslenerek kararlı
hale getirilmektedir. Bu yöntem, çözümü yavaş evrilen sonlu boyutlu bir kısım ile yüksek frekanslı
modlardan oluşan ve hızlı sönümlenen sonsuz boyutlu kuyruğa ayrışabilen, ve büyük zamanda sis-
temin davranışında sonlu boyutlu kısmın hakim olduğu pek çok modele ve sisteme uygulanabilir.
Bu konuşmada geri-adım tipi sonlu boyutlu kontrol edici tasarımı tanıtılacaktır. Ardından ısı-
yayılım modeli özelinde elde edilen kararlılaştırma sonuçları ve bu sonuçları destekleyen bir sayısal
simülasyon sunulacaktır.
Bu çalışma TÜBİTAK tarafından 1001 kodlu destek programı kapsamında #122F084 numaralı proje
fonu ile desteklenmiştir.
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